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A Resumen:

Este trabajo tiene como objetivo principal obtener la precisiA3n de la localizaciA3n del robot en un escenario, mediante los
resultados obtenidos a partir de la tA©cnica de las balizas Wi-Fi y de la navegaciA3n por el mapa del recinto.

Al mismo tiempo, se trata de cumplir tambiA©n uno de los propAssitos de mayor importancia actualmente en la robAdtica
mA3vil, que es el de buscar soluciones convenientes al problema de la localizaciA3n de los robots en interiores, utilizando
en este caso una soluciA3n basada en la tecnologA-a Wi-Fi.

Otra de las finalidades del TFG es la de generar un mapa del espacio por el que se desplazarAj el robot dentro del
laboratorio en el que se encuentra, para que se mueva por AGI de manera no asistida.

Estos objetivos y la mayorA-a de conocimientos adquiridos en este proyecto tienen gran relaciA3n con el plan de estudios
del grado en cuestiA3n. Fundamentalmente, el trabajo estAj basado en temas pertenecientes a los campos de la
robAstica y la ingenierA-a de software, los cuales forman parte clave del conjunto de la ElectrA3nica y AutomAitica. Cabe
destacar el uso de la programaciA3n en el desarrollo de este estudio, utilizAjndose en el entorno de ROS los lenguajes
C++ y Python, entre otros, ademAjs de ser necesarios para el entrenamiento del clasificador utilizado.

No obstante, tambiA©n tiene su importancia en este proyecto los conocimientos de hardware, necesarios para la
implementaciA3n de las balizas, que estarAjn compuestas por chips integrados con conexiA3n Wi-Fi. Las placas utilizadas
han sido Wemos D1 mini, las cuales incluyen los mA3dulos ESP8266 programados mediante Arduino.
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